CEM4: La Valutazione dei Rischi

1. Creare una "Nuova Azienda

es.

Nome Azienda: Certifico S.r.l.

Stato: Abilitata

Altri campi non obbligatori, comunque modificabili in qualsiasi momento

2. Creare un "Nuovo Progetto" assegnarlo ad una "Azienda"

es:

Codice progetto: Progetto CEMO1

Stato: In corso

Azienda di appartenenza: Certifico S.r.l.

Altri campi non obbligatori, comunque modificabili in qualsiasi momento

3. Creare una "Nuova Macchina" assegnarla al "Progetto CEM01"

es

Nome Macchina: Macchina 01

Modello: Modello 01

Matricola: Matricola 01

Stato: In corso

Progetto di appartenenza: Progetto CEMO1

Altri campi non obbligatori, comunque modificabili in qualsiasi momento

(er’rifico

4. Aprire l'albero di Certifico S.r.l. / Progetto CEMO1 /Macchina 01 sono visualizzate le cartelle:

=l | Certifico S.r.l.
=t Progetto CEMO1
= -ﬁ- Macchina 01 "Modello 01" {(Matricola 01) rev. 00

= E Fascicolo tecnico
E‘u’alutazinni dei rischi RESS All. I Dir. 2006/42/CE
E‘u’alutaziunideirischipersnnalizate
E‘u’alutaziuni check list
EDil:hiarazil:unidi-:cunfl:urmité
E Marcatura CE

5. Aprire la Cartella "Valutazione dei rischi"

= | Certifico Sl
=t Progetto CEMD1
= ﬁ- Macchina 01 "Modella 01" (Matricala 01) rev. 00

= E Fascicolo tecnico

= E\-’alutazinni dei rischi RESS All. I Dir. 2006/42/CE
il vrz-vo1/000007

E‘u’alutaziu:nnideirischipersanalizate
E"u’alutazinni check list
EDichiaraziDnidicu:unfu:urmité
=] Marcatura CE
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6. Cliccare sull'icona "VR2-001/000007" ed aprire un RESS, si aprira la schermata seguente:
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=-L_IF= 1 -Requisiti essenzial di sicurezza e di tutela della salute
E||:'h 1.1 - Considerazioni generali
-1 1.1.1 - pefinizioni
11 1.1.2 - Prindipi dintegrazione della sicurezza
71| 1.1.3 - Materiali e prodotti
-] 1.1.4 - Tluminazione
O 1.1.5 - Progettazione della macchina ai fini della movimentazione
D[:B] 1. 1.6 - Ergonomia
[ 1.1.7 - Posti di lavoro
-] 1.1.8 - sedili
i-[_JF= 1.2 - Sistemi di comando
]--D“ 1.3 - Misure di protezione contro i pericoli meccanici
]--D“ 1.4 - Caratteristiche richieste per i ripari ed i dispositivi di protezione
i-[_JF= 1.5 - Rischi dovuti ad altri pericoli
H-[ B 1.6 - Manutenzione
i-[_F= 1.7 - Informazioni

O e O o WO O e O

Nelle condizioni d'uso previste devono essere ridotti al minimo possibile il disagio, la fatica e le tensioni psichiche e
fisiche (stress) dell'operatore, tenuto conto dei principi seguenti dell'ergonomia:

- tener conto della variabilitd delle dimensioni fisiche, della forza e della resistenza dell'operatore,

- offrire lo spazio necessario per i movimenti delle parti del corpo del'operatore,

- evitare un ritmo di lavoro condizionato dalla macchina,

- evitare un controllo che richiede una concentrazione prolungata,

- adatthre linterfacda uomo /macchina alle caratteristiche prevedibil dell'operatore,

MNorme A: EM ISO 6385:2004;
Norme B:

Norme C:

VRQ-001 [f& Nuova /¥ Opzioni ~

0 [= Condizioni operative

0 [=l Situazioni pericolose | Eventi pericolosi | Pericoli

0 [= Zona pericolosa

0 [=] Stima del rischio iniziale

g = Misure di protezione | Protezioni | Misure di protezione complementari
0 [= Indicazioni istruzioni

g = Segnaletica

@) = stima del rischio finale

0 [= Rischio residuo

0 [= Note

~
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ertifico

7. Nella schermata seguente gli steps della Valutazione dei rischi con il riscontro con I'Applicabilita del RESS (A), le norme armonizzate in
Presunzione di Conformita (N), la Scheda di Valutazione VR (in accordo con EN ISO 12100) e la Conformita del RESS (C).
Per ogni altro pericolo relativo al RESS in esame potranno essere aperte piu schede VR.
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1.1
Precedente Applicabilev Ergonomia

Melle condizioni duso previste devono essere ridotti al minime possibile i disagio, |a fatica e le tensioni psichiche e
fisiche (stress) dell'operatore, tenuto conto dei principi sequenti dell'ergonomia:

- tener conto della variabilith delle dimensioni fisiche, della forza e della resistenza del'operatore,

- offvire lo spazio necessario per i movimenti delle parti del corpo dell'operatore,

- evitare un ritmo di lavoro condizionato dalla macchina,

)

Successivo

Scheda
6 - evitare un controllo che richiede una concentrazione prolungata,

- adatthre linterfaccia uomo macchina alle caratteristiche prevedibii del'operatore.

MNorme A: EN ISO 6335:2004;
MNorme B:
MNorme C:

E‘, Muova J‘ Opzioni ~

0 [=| Condizioni operative

9 [=] Situazioni pericolose | Eventi pericolosi | Pericoli

9 =l Zona pericolosa

© 3 stima del rischio iniziale

9 [= Misure di protezione | Protezioni | Misure di protezione complementari
€ = 1ndicazioni istruzioni

) = Segnaletica

(& B stima del rischio finale

) = Rischio residuo

0 = Note

Conformita non esaminata

Firma tecnico  Data scheda: 07/03/2014

|Schede: Ele g1 |' Dir. 2006/42/CE |... Amministratore |¢§’ cemfu |°v "
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8. Nella Schermata seguente la finestra per la Steima del Rischio Iniziale e finale/residuo, in accordo con il metodo ibrido del Rapporto Tecnico

ISO/TR 14121-2 p. 6.5:
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Death, loss of eye or arm
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Nelle condizioni d'uso previste devono essere ridotti al minimo possibile il disagio, la fatica e le tensioni psichiche e
fisiche (stress) dell'operatore, tenuto conto dei principi seguenti dell'ergonomia:

- tener conto della variabilitd delle dmensioni fisiche, della forza e della resistenza dell'operatore,

- offrire lo spazio necessario per i moviment delle parti del corpo dell'operatore,

- evitare un ritma di lavoro condizionato dalla macchina,

- evitare un controllo che richiede una concentrazione prolungata,

- adattare l'interfacda uomo/macchina alle caratteristiche prevedibii dell'operatore,

EM IS0 6385:2004;

[ Nuova ¥ Opzioni ~

Firma tecnice  Data scheda: 07/03/2014

g" La Valutazione dei Rischi - Rev. 1.0 2015

Schede: 61 [ 1 |ﬁ Dir. 2006/42/CE |... Amministratore |<§> cemfu |°v £



